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Saksim ar... “kontroldarbu” ©

« Vards, uzvards, e-pasts

* Mana pieredze (kas no manam esosajam zinasanam
varétu bt noderigs Saja specseminara)

 Kas ir kiberfizikalas sistemas”?

« Kas ir kopigs, un kas — atsKkirigs kiberfizikalajam
sisttmam un iegultajam sistémam?

o Katru atbildi formulét 2-3 teikumos

« “Kontroldarbam” atvélétais laiks — 10 minutes



Kiberfizikala sistema (KFS)
— daudzi datu apstrades mezgli, kas sadarbojas
— tiek kontroléti fiziski vienumi

Pielietojuma sferas
— aero un kosmosa industrija
— autoblves industrija
— Kimisko procesu kontrole
— infrastrukttras kontrole
— energétika
— medicina
— razosana
— transports
— lzklaide
Piemeri? (diskusija)



Biezi tiek sauktas ari par iegultajam sistemam
(embedded systems)
— uzsvars uz datu apstradi, nevis fizisko vienumu kontroli

Pilnvertiga KFS
— tikls no daudziem elementiem
— fiziska ieeja un izeja
— paraléles ar robotiku un sensoru tikliem

Attistoties zinatnei un tehnikai
— var iejaukties, ja vajag (auto saskrieSanas novérsana)
— var uzlabot precizitati (robotizéta mikrokirurgija)
— var stradat tur, kur cilvékam gruti vai bistami (uguni, zem Gdens)
— var koordinét darbibu (gaisa satiksme)
— var uzlabot efektivitati (energoekonomiskas ékas)
— var papildinat cilvéka spéjas (mediciniskie novérojumi)



Apakskopa - mobilas KFS
— roboti
— ar aparattru aprikoti cilveéki vai dzivnieki (vai transporta lidzekli)

Attistas virziens - viedtalruni ka KFS iekartas
— pieejami datu apstrades resursi
— leblvéti sensori
— ieblvéti komunikacijas resursi
— augsta limena programmeésanas valodas
— jau eksistéjoSi programmaturas izplatiSanas veidi
— lietotaji pasi rlpéjas par uzturésanu (bateriju uzlade)

Apjomigu uzdevumu risinasanai viedtalrunus apvieno
tiklos
— CO2 emisiju registrésana
— transporta plismu registréSana
— sirds slimnieku novérosana



Kas vajadzigs, lai darbotos KFS laucina?

« ZinaSanas par aparataru (HW)
« ZinaSanas par programmaturu (SW)

Kas no ta visa jau varetu but apguts?

 Attiecigie kursi LU DF
« Pasizglitosanas

Kas vel pietrikst un kur to nemt?

 KFS specseminars
* MLI specseminars (iesp&jams, bls 1 vieslekcija ari seit)

Talak — diskusija...



levads iegulto sistemu pasaule

« Ko Tu jau zini par elektronikas komponentiem?

« Ko Tu zini par dazadiem elektroenergijas avotiem?

« Vai Tu maki veikt vienkarsakos elektriskos mérijjumus?
Kadi tie ir?

« Vai Tu jau kaut ko zini par rikiem un panémieniem
elektronikas projektu izstrade?

Tehnologijas

Ko Tu jau zini par sensoriem?

« Ko Tu zini par dazadiem bezvadu sakariem? Kadus no
tiem Tu jau izmanto ikdiena?

Ko Tu zini par atrasanas vietas noteiksanu jeb
navigaciju? Vai izmanto So iespé€ju ikdiena?
* Ar ko Tev asoci€jas termins "signalapstrade"?



Elektronikas prototipesanas platformas

« Kurs no siem terminiem - Arduino, TelosB, Raspberry Pi
- Tev nav pilnigi svesSs un nedzirdéts?

« Kadus projektus, kas realizéti, izmantojot gatavas
elektronikas prototipé€sanas platformas, Tu zini?

Specifiski pielietojumi

« Ko Tu zini par robotiem?

« Ko Tu zini par robotikas aktivitatém Latvija un LU DF?
« Kada ir Tava motivacija apgut (vai neapgut) robotiku?
« Ko Tu zini par inteligentam transporta sistémam?

« Ko Tu zini par Google car? Vai Tu uzticétu sevi vest
Sadam auto? :)



Specseminara Timekl|a resurss
* http://selavo.lv/wiki/index.php/Specseminars-14

Specseminara Google grupa
» lu-kfs@qgooglegroups.com

Papildus materiali

* Cyber-Physical System Fundamentals @ Technische Universitat Dortmund
(15 video lekcijas @ Youtube - http://bit.ly/14HKL49)

Nobeiguma neliels piemérs KFS evolicijai - terratrip’s
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Praktiskais darbs

|zpétit izsniegto radiovadamo auto modeli (drikst izjaukt -

vélams ta, lai varétu salikt atpakal :)

Noskaidrot, kadi ta komponenti bls noderigi autonoma
robota bilvei

Majas darbs

lepazities ar so video: http://bit.ly/1IpRO7NY
Sagatavot savu tehnisko piedavajumu autonoma robota
blvei uz radiovadama auto modela bazes
Apjoms — viena A4 lapa
Termins — 18.09.2014 09:00
lesniegsSana:

— To: vards.uzvards* @ gmail.com

— Subj.: KFS MD1 Vards Uzvards
— Attach.: KFS_MD1 Vards Uzvards.pdf

*pasniedzéju vardi un uzvardi atrodami Seit: http://bit.ly/ZhEQkU
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